· MOTORE SURFACE-WOUND : In esso i conduttori attivi , sono collocati sulla superficie esterna del rotore e fissati in piccole scanalature (wound) . Una struttura di questo tipo consente di ottenere valori del momento di inerzia e dell’induttanza delle armature minori rispetto ai motori  iron-core  e non presenta il fenomeno di cogging ; 

